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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum stan- 
digen Aussenden digitaler Informationen in einem hoch- 
frequenten Signal von einem vorzugsweise ortsfesten 
Sender auf sich vorubergehend im Empfangsbereich 
des Senders befindliche Empfanger. Die Erfindung be- 
trifft ferner ein Verfahren zum Empfangen eines solchen 
ausgesandten Signals sowie einen Sender und einen 
Empfanger fur die genannten Signale. 
[0002] Es ist insbesondere in der Verkehrsleittechnik 
bekannt, an Fahrstrecken ortsfeste Sender/Empfanger 
(Baken) zu tnstallieren, die mit geetgneten Einheiten 
(On-Board units) in einem Fahrzeug kommunizieren 
konnen. Durch diese Kommunikation warden Informa- 
tionen, insbesondere Verkehrsinformationen, von der 
Bake auf das Fahrzeug ubertragen. Die vom Fahrzeug 
nach Art eines Transponders zuruckgesandten Signale 
werden von der Bake autgenommen und verarbeitet, 
insbesondere zur Vervollstandigung der Verkehrs infor- 
mation an einen zentralen Verkehrsleitrechner weiter- 
geleitet. 

[0003] Es ist vorgesehen, in einem solchen System 
die beispielsweise an der Windschutzscheibedes Fahr- 
zeugs angebrachte Gerateeinheit mit einer Batterie 
elektrlschzuversorgen. Wurde derfurdasgesamteGe- 
rat notwendige Versorgungsstrom standig flieRen, hatte 
die Batterie eine nur kurze Lebensdauer. Es ist daher 
bekannt, die Stromversorgung fur das Gesamtgerat erst 
wirksam zu schaften, wenn ein Signal des Senders, also 
im Speziatfall der Bake, empfangen wird. Hierzu wird 
nach einem bekannten Vorschlag der bekannte Daten- 
takt der Bake ausgewertet. Ein Detektor, der Signale im 
GHz-Bereich detektieren kann, hat jedoch bereits selbst 
eine relativ hohe Leistungsaufnahme. Eine ausreichen- 
de Reduzierung der Leistungsaufnahme im nichtakti- 
vierten Bereich ist daher mit dem bekannten Verfahren 
nicht moglich. 

[0004] Aus der EP 0 247 612 A2 ist ein Gerat zur 
Ubertragung von Mikrowellen bekannt, das nach dem 
Transponderverfahren arbeitet. Eine Abfragestation 
sendet in einer Modulationsperiode Mikrowellensignale 
zu einem Empfanger, der zum Empfang dieser Mikro- 
wellensignale ausgebildet ist. Der Empfanger moduliert 
die empfangenen Mikrowellensignale mit gespeicher- 
ten Daten und sendet diese in einer Nichtmodulations* 
periode an den Sender zuruck. Eines der empfangenen 
Hochfrequenzsignale, das periodisch gesendet wurde, 
wird dabei als Startsignal fur die Etektronik verwendet. 
[0005] Aus der EP 2 246 271 A ist ein mobiles Kom- 
munikationssystem bekannt, das fur einen Datenaus- 
tausch zwischen einer Feststation und einem Fahrzeug- 
gerat ausgebildet ist. Dieses System arbeitet mit Mikro- 
wellen, wobei ein niederfrequentes Aktivierungssignal 
In ein hochfrequentes Signal durch Amplitudenmodula- 
tion eingebracht wird. 

[0006] Aus der EP 270 274 A2 ist ein Transpondersy- 
stem bekannt. das ebenfalls zur Ubenwachung von Per- 



sonen oder Waren als induktiver TAG ausgebildet ist. 
Als Start-Code wird eine spezielle Bit-Folge gesendet, 
die von dem TAG ausgewertet wtrd und zur Aktivierung 
der restlichen Schattung fuhrt. 

5 [0007] Ausgehend von dieser Problemstellung ist ein 
Verfahren zum standigen Aussenden digitaler Informa- 
tionen der eingangs erwahnten Art dadurch gekenn- 
zeichnet, da3 das hochfrequente Signal zur Bildung ei- 
nes Aktivierungssignals mit einem niederfrequenten Si- 

10 gnalanteil versehen wird. 

[0008] Mit dem erfindungsgema(3en Verfahren wird 
das Ziel erreicht, einerseits standig die digitalen Infor- 
mationen auszusenden, andererseits ein Aktivierungs- 
signal (Aufwecksignal) fur den Empfanger bereitzustel- 

15 len, das relativ niederfrequent (beispielsweise im kHz- 
Bereich) ist und somit einen Detektor im Empfangsgerat 
ermoglicht, der eine optimal geringe Leistungsaufnah- 
me hat. Die optimal geringe Leistungsaufnahme ist ge- 
geben, wenn die Frequenz des Aktivierungssignals bei 

20 einigen kHz liegt. 

[0009] In einer ersten Ausfuhrungsform kann daher 
die Aussendung der digitalen Information durch ein kur- 
zes Pausenintervall unterbrochen werden, in dem eini- 
ge Weltenzuge des niederfrequenten Signalanteils aus- 

25 gesandt werden. Die Lange des Pausenintervalls ergibt 
sich aus der fur eine sichere Erkennung durch den Emp^ 
fanger notwendigen Anzahl der WellenzOge des nieder- 
frequenten Signals. Die Wiederholungsrate fur das Pau- 
senintervall richtet sich nach der geforderten Aufweck- 

30 zeit fur das Empfangsgerat, da das Aktivieren des Emp- 
fangsgerats nur wahrend des Pausenintervalls moglich 
ist. 

[0010] Eine weitere Moglichkeit, den niederfrequen- 
ten Anteil im Signal unterzubringen, besteht darin, die 

35 digitalen Daten mit einer Amplitudenumtastung wah- 
rend einer ersten Teilperiode zu ubertragen und daran 
wahrend einer zweiten Teilperiode Signale mit einer 
konstanten (vollen) Amplitude auszusenden. Durch die 
Aussendung von digitalen Informationen, die sowohl ei- 

40 ne Vielzahl von logisch "1" als auch eine Vielzahl von 
logisch "0" enthalten, wobei beispielsweise logisch "1" 
der vollen Amplitude und logisch "0" der Amplitude Null 
entspricht, ergibt sich bei einer Gleichrichtung des Si- 
gnals ein Amptitudenmittelwert von etwa der halben Ma- 

45 ximalamplitude, die fur einen der logischen Werte (bei- 
spielsweise logisch "1 ") verwendet wird. In dem zweiten 
Teilintervall steigt dann die resultierende Amplitude auf 
den Maximalwert an. Die aus den Teilintervallen resul- 
tierende Gesamtperiode kann so gewahit werden. da3 

50 sie dem gewunschten niederfrequenten Signalanteil 
entspricht, so daf) im Empfanger eine einfache Ampli- 
tudendemodulation vorgenommen werden kann, ohne 
dal3 hierdurch die Auflosung fur die ubertragenen digi- 
talen Daten verschlechtert wird. 

55 [0011] Zu dem beschriebenen Verfahren zum standi- 
gen Aussenden von digitalen Informationen in einem 
hochf requenten Signal korrespondiert somit ein Verfah- 
ren zum Empfangen eines derartigen Signals, bei dem 
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in einer Sparschaltung des Emptangers nur das Vorhan- 
densein des niederfrequenten Signalanteils uberpruft 
wird und eine Stromversorgung fur das gesamte Gerat 
erst wirksam geschaltet wird, wenn der niederfrequente 
SIgnalanteil empfangen und festgestellt worden ist. 
[0012] Zur Losung der oben erwahnten Problemstel- 
lung dient im Rahmen der vorliegenden Erfindung ein 
Sender zum standigen Aussenden digitaler Informatio- 
nen in einem hochfrequenten Signal auf sich voruber- 
gehend im Empfangsbereich des Senders befindliche 
Empfanger, der eine Einrichtung zum Versehen des 
hochfrequenten Signals mit einem als Aktivierungssi- 
gnal dienenden niederfrequenten Signalanteil aufwelst. 
[0013] Im Rahmen der vorliegenden Erfindung ist ein 
Empfanger gekennzeichnet durch eine Stromversor- 
gung fur die gesamte Schaltungsanordnung des Emp- 
fangers, die Ober eine StromversorgungsSteuerung ein- 
schaltbar ist, und durch eine Erkennungsschaltung fur 
ein niederfrequentes Aktivierungssignal, die die Strom- 
versorgungsSteuerung mit einem Einschaltsignal ver- 
sorgt. 

[0014] Weltere Vorteile der Erfindung sowie vorteil- 
hafte Ausfuhrungsformen ergeben sich aus dernachfol- 
genden Beschreibung von anhand der Zeichnung erlau- 
terten Ausfuhrungsbeispielen. Es zelgen: 

Figur 1 - ein Blockschaltbild fur einen Empfanger 
mit etner Aufweckschaltung 

Figur 2 - Signalverlauf eines hochfrequenten aus- 
gesandten Signals 

Figur 3 - schematische Signalverlaufe zur Einbrin- 
gung eines niederfrequenten Signalan- 
teils in einer anderen Ausfuhrungsform 

Figur 4 - schematische Signalverlaufe fur die 
Ubersendung eines niederfrequenten Si- 
gnalanteils in einem kurzen Pauseninter- 
vall 

[0015] Das in Figur 1 in einem Blockschaltbild darge- 
stellte Empfangsgerat weist Antennen 1 in Form von 
Planarantennen auf, deren empfangene Signale von ei- 
nem Detektor 2 auf eine Basisbandstufe 3 gelangen, die 
ein Filter fur die Datenstgnale aufweist. Das so storbe- 
freite Signal gelangt in eine Daten- und Taktruckgewln- 
nungsstufe 4, deren Ausgangssignal von einem Mikro- 
prozessor 5 mit einem geschutzten Speicher verarbertet 
wird. Der Mikroprozessor 5 veranlaGt ein Ausgangssi- 
gnal, das in einer Frequenzumtastungsstufe 6 (FSK- 
Stufe; FSK = frequency shift keying) aufbereitet und ei- 
nem Transponder 7 zur Aussendung Ober Sendeanten- 
nen 8 zugeleltet wird. 

[001 6] Der Mikroprozessor kann in ubiicher Weise ei- 
ne geeignete Bedienoberflache 9, beispielsweise in 
Form eines Displays, aufweisen. 
[0017] Zur Enveiterung der Funktion des Empfangs- 



gerats konnen dem Mikroprozessor 5 zusatzltche Daten 
aus einer Smartcard, einem Keyboard oder einem ex- 
ternen (ungeschutzten) Speicher 10 zugefuhrt werden. 
[0018] Die verschiedenen Stufen des Empfangsge- 

5 rats werden durch eine Batterie 11 versorgt. An diese 
ist erfindungsgemal3 eine StromversorgungsSteuerung 
12 angeschlossen, die das Empfangsgerat mit selnen 
Stufen - mit Ausnahme des Detektors 2 - in einen inak- 
tiven Zustand schaltet. Das Einschalten in den aktiven 

10 Zustand geschieht mit Hilfe einer Aufweckschaltung 1 3, 
die auch im inaktiven Zustand des Empfangsgerats von 
der Batterie 1 1 uber die StromversorgungsSteuerung 1 2 
versorgt wird. 

[0019] Die Aufweckschaltung 13 erkennt einen nie- 
15 derfrequenten Signalanteil in dem von den Antennen 1 . 
empfangenen und vom Detektor 2 verarbeiteten Signal. 
Solange ein niederfrequenter Signalanteil durch die 
Aufweckschaltung 1 3 nicht erkannt wird, verbleibt das 
Empfangsgerat im inaktiven Zustand. Erkennt die Auf- 
weckschaltung 1 3 hingegen den niederfrequenten Si- 
gnalanteil. wird ein Einschaltsignal auf die Stromversor- 
gungsSteuerung 12 geleitet. das daraufhin alle Stufen 
des Empfangsgerats mit der erforderlichen Versor- 
gungsspannung beliefert. 

[0020] Figur 2 zeigt etn einfaches Beispiel fur ein im 
Empfangsgerat zu.verarbeitendes hpchfrequentes Si- 
gnal des Senders. Zeile a) verdeutlicht eine zu senden- 
de Bitfolge, wobei zwei Signalzustande vorgesehen 
sind, namlich voile Amplitude fur loglsch "1" und Null- 
Amplitude fur logisch "0". 

[0021] Ein hochfrequentes Signal mit einem nieder- 
frequenten Signalanteil entsteht dadurch, dafB In einer 
ersten Teilperiode Td Signale von dem -Sender zum 
Empfanger mit den digitalen Informationen ausgesandt 
werden und daB In einer zweiten Teilperiode Tu, die fur 
die Rucksendung von Signalen vom Empfanger zum 
Sender zur Verfugung steht, digitale Signale mit einer 
konstanten maximalen Amplitude ubersandt werden. 
Werden hierbei die digitalen Signale als 2-Pegel-Signa- 
le ausgesandt, entsteht durch das Vorhandensein von 
Signalen mit einem geringen Amplitudenpegel (bzw. 
Amplltudenpegel 0) eine resultierende durchschnittliche 
Amplitude, die wahrend der ersten Teilperiode Td gerin- 
ger ist als in der zweiten Teilperiode Tu. Obwohl also die 
einzelnen digitalen Bits mit jeweils maxima ler Amplitude 
bzw. Amplitude 0 - also mit einem konstanten Signal- 
Rausch-Verhaltnis - ubersandt werden. entsteht bei ei- 
ner Amplitudendetektion unter Venwendung eines Tief- 
passes im Empfanger eine Integrationskurve (Hullkur- 
ve), die in Figur 3 b) eingezeichnet ist und die Periode 
Td + Tu aufweist. Diese Periode entspricht vorzugswei- 
se der Frequenz von einigen kHz, die fur ein Aktivie- 
rungssignal unter den gegenlaufigen Anforderungen 
der geringen Letstungsaufnahme und dermoglichst kur- 
zen Aufweckzelt jedenfalls fur Verkehrsleitsysteme op- 
timal ist. 

[0022] Figur 4 verdeutlicht in Zeile a), daO die hoch- 
frequenten, digitale Informationen enthaltenen Signale 
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kontinuierlich ausgesandt werden, jedoch dutch Pau- 
senintervalle Ta unterbrochen werden. In den Pausen- 
jntervallen Ta wird ein niedertrequentes Burstsignal 
ausgesandt, das in Zeile b) dargestelit ist. Bei dieser 
Ausfuhrungsform hangt die Autweckzeit im wesentii- s 
Chen von der Wiederholrate der Pauseninten/alle Ta 
bzw. der Aussendung des Aufweckbursts ab. Es ist 
ohne weiteres ersichtlich, daB die Pausenintervalle Ta 
nicht streng regelmaQig erscheinen nnussen, wenn sie 
nur fur die Zwecke der maximalen Autweckzeit haufig 10 
genug auttreten. Auch bei der Venvendung der Auf- 
weckburstsignale wird keine Beeintrachtigung des Si- 
gnal-Rausch-Verhaltnisses der eigentlichen digitalen 
Infonmationen vorgenommen. 



Patentanspruche 

1. Verfahren zum Aussenden digitaler Infornnationen 

in einem hochfrequenten Signal von einem vor- 20 
zugsweise ortsfesten Sender an einen sich vor- 
ubergehend tm Empfangsbereich des Senders be- 
ftndltchen Empfanger, wobei das hochfrequente Si- 
gnal zur Bildung eines Aktivterungssignals fur das 
Einschalten einer Stromversorgungssteuerung mit 2s 
einem niederfrequenten ' Signaleanteil versehen 
wird, dadurch gekennzeichnet, daB die digitalen In- 
formationen als binare Bitfolge mit logischen "1"- 
und "O'-Werten mit dem hochfrequenten Signal der- 
art gebildet werden, da3 das vom Sender ausge- 30 
sandte Signal abwechseind wahrend einer ersten 
Teilperiode (Td) die digitalen Informatlonen in am- 
plitudenumgetasteter Form und wahrend einer 
zweiten Teilperiode (Tu) Signale mit konstanter Am- 
plitude enthalt, wobei die Teilperioden (Td, Tu) eine 35 
zu dem niederfrequenten Signalanteil korrespon- 
dierende Gesamtperiode (Td + Tu) ergeben. 

2. Verfahren nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeich- 
net, daB die digitalen Informatlonen in dem hoch- -^o 
frequenten Signal im GHz-Bereich ubertragen wer- 
den und daB das niederfrequente Aktivlerungssi- 
gnal im kHz-Bereich liegt. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichet, daB das hochfrequente Signal mit 
dem niederfrequenten Signalanteil amplltudenmo- 
dullert wird. 

4. Verfahren zum Empfangen eines nach einem der 50 
Anspruche 1 bis 3 ausgesandten Signals, dadurch 
gekennzeichnet, daB in einer Sparschaltung des 
Empfangers zum Schalten der Stromversorgung fur 
das gesamte Gerat das Vorhandensein des nieder- 
frequenten SIgnalantells uberpruft wird, wobei aus ss 
dem empfangenen hochfrequenten Signal eine er- 

ste Teilperiode (Td) detektiert wird. in der digitale 
Infonmationen eine resultierende durchschnittlich 
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geringere Amplitude bilden als in einer zweiten Teil- 
periode (Tu), und daB aus den beiden Teilperioden 
(Td, Tu) das niederfrequente Signal gebildet wird. 

5. Sender zum Aussenden digitaler Informatlonen in 
einem hochfrequenten Signal auf einen sich vor- 
ubergehend im Empfangsbereich des Senders be- 
findliche Empfanger, gekennzeichnet durch eine 
Einrichtung zum Versehen des hochfrequenten Si- 
gnals mit einem als Aktivlerungssignal dienenden 
niederfrequenten Signalanteil, wobei der Sender 
derart ausgebildet ist. daB das vom Sender ausge- 
sandte Signal abwechseind wahrend einer ersten 
Teilperiode (Td) die digitalen Informatlonen in am- 
plitudenumgetasteter Form und wahrend einer 
zweiten Teilperiode (Tu) Signale mit konstanter Am- 
plitude enthalt, wobei die Teilperioden (Td, Tu) eine 
zu dem niederfrequenten Signalanteil korrenspon- 
dierende Gesamtperiode (Td + Tu) ergeben. 

6. Empfanger zum Empfangen eines nach dem Ver- 
fahren gemaB Anspruch 1 ausgesandten. Signals, 
mit Mittein zum Empfang digitaler Informatlonen In 
einem hochfrequenten Signal von einem vorzugs- 
weise ortsfesten Sender, in dessen Empfangsbe- 
reich sich der Empfanger vorubergehend beflndet, 
mit Mittein zum Aussenden eines Signals als Ant- 
wort auf das empfangene Signal, mit einer Strom- 
versorgung (11) fur die gesamte Schaltungsanord- 
nung des Empfangers, die uber eine Stromversor- 
gungssteuerung (12) einschaltbar ist. und mit einer 
Erkennungsschaltung (1 3) fur ein niedertrequentes 
Aktivlerungssignal, die die Stromversorgungs- 
steuerung (12) mit einem Einschaltsignal versorgt, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Empfanger aus- 
gebildet Ist, unter Verwendung eines Tietpasses ei- 
ne Amplitudendetektion durchzutuhren, wobei aus 
dem empfangenen hochfrequenten Signal eine er- 
ste Teilperiode (Td) detektiert wird, in der digitale 
Informatlonen eine resultierende durchschnittlich 
geringere Amplitude bilden als in einer zweiten Teil- 
periode (Tu), und daB aus den beiden Teilperioden 
(Td, Tu) das niederfrequente Signal gebildet wird. 

7. Empfanger nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Erkennungsschaltung (13) eine 
Filterschaltung aufweist, deren obere Grenzfre- 
quenz oberhalbder Frequenz des niederfrequenten 
SIgnalantells und unterhalb der in dem hochfre- 
quenten Signal auttretenden niedrigsten Frequenz 
liegt. 



Claims 

1 . Method for the transmission of digital information in 
a high-frequency signal from a preferably stationary 
transmitter to a receiver which is temporarily locat- 
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ed in the service area of the transmitter, the high- 
frequency signal being provided with a low-frequen- 
cy signal component for the purpose of forming an 
activation signal for switching on a power supply 
controller, characterized in that the digital informa- 5 
tion is formed as a binary bit sequence with logic 
"1 " and "0" values with the high-frequency signal in 
such a way that the signal transmitted by the trans- 
mitter alternately contains the digital Information in 
amplitude shift-keyed form during a first subperiod io 
(Td) and signals having a constant amplitude during 
a second subperiod (Tu), the subperiods (Td, Tu) 
producing a total period (Td + Tu) which corre- 
sponds to the low-frequency signal component. 

IS 

2. Method according to Claim 1 , characterized in that 
the digital information is transmitted in the high-fre- 
quency signal in the GHz range, and in that the low- 
frequency activation signal lies in the kHz range. 

20 

3. Method according to Claim 1 or 2. characterized in 
that the high-frequency signal is amplitude-modu- 
lated with the low-frequency signal component. 



response to the received signal, having a power 
supply (11) for the entire circuit arrangement of the 
receiver which can be switched on by means of a 
power supply controller (12), and having an identi- 
fication circuit (13) for a low-frequency activation 
signal which supplies the power supply controller 
(12) with a switch-on signal, characterized in that 
the receiver is designed to carry out amplitude de- 
tection using a low-pass filter, a first subperiod (Td) 
being detected from the received, high-frequency 
signal, in which first subperiod digital information 
forms a resulting amplitude which is smaller on av- 
erage than in a second subperiod (Tu) and in that 
the low-frequency signal is formed from the two 
subperiods (Td, Tu). 

7. Receiver according to Claim 6, characterized in that 
the identification circuit (13) has a filter circuit whose 
upper cut-off frequency lies above the frequency of 
the low-frequency signal component and below the 
lowest frequency that occurs in the high-frequency 
signal. 



4. Method for the reception of a signal which is trans- 25 
mitted according to one of Claims 1 to 3, character- 
ized in that the presence of the low-frequency signal 
component is checked in a power-saving circuit of 

the receiver for switching the power supply for the 
entire apparatus, a first subperiod (Td) being de- 3o 
tected from the received, high-frequency signal, in 
which first subperiod digital information forms a re- 
sulting amplitude which is smaller on average than 
in a second subperiod (Tu) and in that the low-fre- 
quency signal is formed from the two subperiods 3S 
(Td. Tu). 

5. Transmitter for the transmission of digital informa- 
tion in a high-frequency signal to a receiver which 

is temporarily located in the service area of the 40 
transmitter, characterized by a device for providing 
the high-frequency signal with a low-frequency sig- 
nal component serving as activation signal, the 
transmitter being designed in such a way that the 
signal transmitted by the transmitter altemately ^ 
contains the digital information in amplitude shift- 
keyed form during a first subperiod (Td) and signals 
having a constant amplitude during a second sub- 
period (Tu), the subperiods (Td, Tu) producing a to- 
tal period (Td + Tu) which corresponds to the low- so 
frequency signal component. 

6. Receiver for the reception of a signal which is trans- 
mitted by the method according to Claim 1 , having 
means for receiving digital information in a high-fre- ss 
quency signal from a preferably stationary transmit- 
ter in whose service area the receiver Is temporarily 
located, having means for transmitting a signal as 



Revendlcatlons 

1. Proced6 d'dmission d'informations num^riques 
dans un signal ^ haute fr6quence par un 6metteur 
de preference fixe, vers un r6cepteur qui se trouve 
transitoirement dans la zone de reception de I'emet- 
teur, 

le signal haute f r6quence ayant une composante de 
signal basse frequence pour former un signal d'ac- 
tivation pour le branchement d'une commande d'ali- 
mentation 6lectrique, 
caractdris^ en ce que 

les informations numdriques sont form6es comme 
des suites de bits binatres d'^tats logiques « 1 » et 
« 0 » avec le signal haute frequence, 

le signal 6mis par r6metteur contient en alter- 
nance, pendant une premiere partie de pdriode 
(Td), des informations numeriques sous une 
forme resultant d'une detection d'amplitude et, 
pendant une seconde partie de p^riode (Tu), 
des signaux d'amplitude constante, 
les parties de p6riode (Td, Tu) donnant une p6- 
riode totale (Td Tu) correspondant ^ la com- 
posante basse frequence du signal. 

2. Proc6d6 selon la revendication 1 , 
caract6ris6 en ce que 

les informations numeriques sont transmises dans 
la plage des GHz du signal haute frequence, et le 
signal deactivation basse frequence se situe dans la 
plage des kHz. 

3. Proc6d6 selon la revendication 1 ou 2, 
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caract^ris^ en ce que 

le signal haute frequence est moduli en annptitude 
par la partie de signal basse frequence. 

4. Proc^dd de reception d'un signal ^nnis selon I'une 
quelconque des revendications 1 ^ 3, 
caract^rtsd en ce que 

dans un circuit d'6cononnie du r6cepteur, pour conn- 
muter I'alinrientation electrique de Tensennble de 
I'appareil, on contrdle la presence de la composan- 
te basse frequence du signal, 

at k partir du signal haute frequence regu, on 
detecte une premiere partie de p6riode (Td) 
dans laquelle se trouve rinfornnation num6rique 
relative k une amplitude faible, de moyenne r6- 
sultante plus petite que dans la seconde partie 
de p6riode (Tu), et en ce qu'^ partir des deux 
parties de p6riode (Td et Tu), on forme le signal 
basse frequence. 

5. Emetteur pour 6mettre des informations num6ri-. 
ques dans un signal a haute frequence vers un r6- 
cepteur qui se trouve proviso! rem ent dans la plage 
de fr6quence de r6metteur, 

caract6ris6 par 

une installation pour munir le signal haute frequen- 
ce d'une composante de signal basse frequence 
servant a un signal d'activation, 

I'emetteur etant realist de fagon que le signal 
6mis par I'emetteur contienne alternativement, 
pendant la premiere partie de p6riode (Td), les 
informations num^riques sous forme de detec- 
tion d'amplltude et, pendant une seconde partie 
de periode (Tu), les signaux d'amplltude cons- 
tante, les p6riodes partielles (Td, Tu) donnant 
une p6riode totale (Td + Tu) correspondant k 
la composante du signal basse frequence. 

6. R6cepteur pour recevoir un signal 6mis selon le 
proc6d6 de la revendication 1, comprenant des 
moyens pour recevoir des informations num6riques 
contenues dans un signal k haute frequence prove- 
nant d'un 6metteur de preference fixe, le r6cepteur 
se trouvant provisoirement dans la zone d'6mission 
de cet emetteur. des moyens pour emettre un signal 
comme reponse au signal reju, et une alimentation 
electrique (11) pour I'ensemble du circuit du recep- 
teur, qui se branche par la commande d'alimenta- 
tion electrique (12) et assure I'alimentation avec le 
circuit de reconnaissance (13), pour un signal d'ac- 
tivation basse frequence, de toute la commande 
d'alimentation (1 2) avec un seul signal de branche- 
ment, 

caractehse en ce qu' 

on effectue une detection d'amplltude et. k partir du 
signal haute frequence re^u, on detecte une pre- 



miere partie de periode (Td) dans laquelle les infor- 
mations numehques torment une amplitude resul- 
tante, moyennement plus faible que dans la secon- 
de partie de periode (Tu) et en ce qu'a partir des 
5 deux parties de p6riode (Td, Tu), on forme le signal 
de basse amplitude. 

7. Recepteur selon la revendication 6, 
caracterise en ce que 
10 le circuit de reconnaissance (13) comport e un filtre 
dont la frequence de filtre superieure se trouve au- 
dessus de la frequence de la partie de frequence 
basse du signal et en dessous de ia frequence la 
plus basse produite dans le signal haute frequence. 
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